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Rozdziat 1. JEDNOSTKI MIERZENIA ODLEGLOSCI I SZYBKOSCI
W ZEGLUDZE MORSKIE] AT e e A e

Rozdziat 1I. LOG BURTOWY

1. Zasada pomiaru szybkoéci logiem burtowym .
2. Pomiar szybkosci logiem burtowym

Rozdzial III. LOG RECZNY ;
8. Zasada pomiaru szybkosci loglem recznym
Czesci skladowe logu recznego
Klepsydra
Dokonywanie pomiaru
Bledy logu i ich usuwanie
Opieka nad logiem recznym
9. Uwagi koncowe

Rozdzial IV. LOG MECHANICZNY
10. Zasada dzialania . ;
11. Czeéci skladowe logu mechamcznego e
12. Miejsce zamocowania licznika na statku oraz przekazywame jego
wskazan na powtarzacz
13; Wypuszczamc i wyciaganie logu
14. Odczyt i zapisywanie wskazan logu : z
15. Pomiar szybkoéci za pomoca logu mechamcznego :
16. Obliczanie wspéiczynnika korckcyjnego logu
17. Przechowywanie i konserwacja logu mechanicznego
18. Usterki w pracy logu mechanicznego i ich usuwanie .
19. Niektére popularniejsze modele logéw patentowych Walkera
20. Logi patentowe ,,Askania‘“ ci )
21. Starsze modele logu mechanicznego
22. Uwagi koncowe

Rozdzial V. LOG DENNY

Rozdzial VI. LOGI MLYNKOWO-ELEKTRYCZNE
23. Uwagi ogolne
24, Log Czernikiejewa
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Log Forbsa
Log Sperry
Uwagi koncowe

VII. LOGI CISNIENIOWO-ELEKTRYCZNE
Zasada dzialania .

Budowa 1 czeéci sk{adowe

Instalacja elektryczna logu

Obstuga logu

Regulacja logu

Modele logu ,.SAL®

Log stewowy (Stevenlog) : ;
Log umieszczony pod dnem (Bodenlog)
Starsze modele logéw ci$nieniowych

Rozdzial VIII. OBLICZANIE SZYBKOSCI I PRZEBYTE] DROGI .

S

38.

39:
40.

Okre$lanie szybkoéci (drogi przebytej) wedlug pozycji obserwo-
wanej terrestrycznej. . i L TR SR SO e bl
Okre$lanie szybkosci (drogi przebytej) wedlug dwdch obiektaw
na ladzie bez okre§lania pozycji obserwowanej statku .
Okreélanie szybkoéci na mili pomiarowej

Sruba okretowa jako log ¢

Uwagi koncowe
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