Spis tresci
Od redakji

ROZDZIAL 1. OBOWIAZKI OFICEROW POKEADOWYCH
1.1. Wiadomosci wstgpne
1.2. Kapitan
1.2.1. Kierownictwo nautyczne
1.2.2. Osobiste prowadzenie statku
1.2.3. Utrzymanie zdolnoSci statku do Zeglugi
1.3. Oficerowie wachtowi. Podstawowe obowiazki
.3.1. Przygotowanie si¢ do objgcia wachty
.3.2. Objecie wachty
.3.3. Obowiazki w drodze
.3.4. Obowiazki w czasie postoju na kotwicy
.3.5. Wachta jako zespot
Pilotaz.
4.1. Obowiazek korzystania z ustug pilota
4.2. Zegluga z pilotem
.4.3. Obowiazki kapitana
4.4. Manewrowanie w porcie, w kanatach, sluzach itp.

1

1

1

1

1

1

4.P

1

1

1

1

.5. Bezpieczenstwo i ochrona zeglugi

5.1. System AMVER

5.2. System identyfikacji i $ledzenia dalekiego zasi¢gu (LRIT)
.5.3. System automatycznej identyfikacji bliskiego zasiggu (AIS)
.5.4. Safe SeaNet

5.5. System nadzoru ruchu statkow — VTS

5.6. Inne systemy meldunkowe

.6. Kodeks ISPS

1.6.1. Inspekcje ISPS

.7. Piractwo

.7.1. Definicja piractwa, przepisy i przeciwdziatanie

.7.2. Czynniki ksztattujace zagrozenia

7.3. Etap przygotowan do wejScia na akwen zagrozony atakiem pirackim
7.4. Postqpowame na akwenie zagrozonym atakiem pirackim
.7.5. Zachowanie sig¢ w razie ataku

1.7.6. Zachowanie si¢ zalogi po wejéciu piratow na poktad

1
1.
1.
|
1
1.
1.
1

1
1
I
1.
l.
1

ROZDZIAL 2. PROCEDURY

2.1. Przejmowanie obowigzkow przez oficerow
2.1.1. Przejmowanie obowiazkow kapitana
2.1.2. Przejmowanie obowiazkow st.oficera
2.1.3. Przejmowanie obowiazkéw przez drugiego oficera
2.1.4, Przejmowanie obowigzkow przez trzeciego oficera
22. Przygotowanie i petnienie wacht
2.2.1. Zapoznanie si¢ z wyposazeniem mostka
2.2.2. Przygotowanie statku do wyjscia w morze
2.2.3. Wachty morskie
2.3. Wachta na kotwicy
24. Przyjmowanie i zdawanie pilota
2.5. Procedury awaryjne
2.6. Przyjmowanie paliwa



ROZDZIAL 3. ZAPOBIEGANIE ZDERZENIOM NA MORZU

3.1. Obowigzujace przepisy

3.2.Radar i wspélczesne systemy z automatycznym $ledzeniem ech

3.3. Zapobieganie zderzeniom we wszelkich warunkach widzialnosci
3.3.1. Uwagi ogdlne
3.3.2. Systemy rozgraniczenia ruchu
3.3.3. Waskie przejscia

3.4. Zapobieganie zderzeniom w czasie dobrej widzialnosci
3.4.1. Prawidta wymijania

3.5. Zapobieganie zderzeniom w czasie ograniczonej widzialno$ci

Radar i systemy antykolizyjne ARPA, AIS. Wyja$nienia podstawowe

3.5.1. Podstawowe zasady zapobiegania zderzeniom

ROZDZIAL 4. KIEROWANIE | MANEWROWANIE STATKIEM
4.1. Zdolno$ci manewrowe. Wlasciwosci morskie statkow
4.1.1. Sterownos¢
4.1.2. Zwrotnosé
4.1.3. Stateczno$¢ kursowa

4.2. Manewrowanie statkiem jedno$rubowym, nie majacym
srub nastawnych
4.2.1. Bieg naprzod
4.2.2. Bieg wstecz
4.2.3. Statek w dryfie — rozpoczgeie ruchu (biegu) naprzod
4.2.4. Cumowanie do nabrzeza lewq burta, $ruba prawoskretna stata,
prad ani wiatr nie dzialajg
4.2.5. Cumowanie do nabrzeza prawg burta, $ruba prawoskretna stala,
prad ani wiatr nie dziakajg
4.2.6. Cumowanie do nabrzeza przy wietrze odpychajacym od nabrzeza
4.2.7. Cumowanie przy silnym wietrze dopychajacym do nabrzeza
4.2.8. Cumowanie w rejonach dziatania pradu
4.2.9. Odcumowanie od nabrzeza, $ruba prawoskretna stata,
prad ani wiatr nie dziataja
4.3. Manewrowanie statkiem jedno$rubowym wyposazonym
w §rubg nastawng
4.3.1. Bieg naprzod
4.3.2. Bieg wstecz
4.3.3. Statek w dryfie — rozpoczgcie ruchu (biegu) naprzod
4.3.4. Cumowanie do nabrzeza lewa burta, §ruba prawoskretna nastawna,
prad ani wiatr nie dziatajg
4.3.5. Cumowanie do nabrzeza prawa burta, Sruba prawoskretna
nastawna, prad ani wiatr nie dzialaja
4.3.6. Odcumowanie od nabrzeza, $ruba nastawna prawoskretna,
prad ani wiatr nie dzialaja
4.4. Manewrowanie statkiem dwu$rubowym nie majacym $rub nastawnych
4.5. Manewrowanie statkiem dwusrubowym wyposazonym
w $ruby nastawne
4.5.1. Stery strumieniowe

B8 BRINE

S58S RSBCIARER

107

108
108
108
108

109

110

111
112

113
118



4.6. Kierowanie statkiem w rejonach o matych glebokosciach
4.6.1. Osiadanie statku w czasie ruchu. Catkowity bezpieczny
zapas wody pod stgpka
4.6.2. Zwigkszenie zanurzenia statku na skutek przechytu poprzecznego
4.7. Kierowanie statkiem w kanatach
4.8. Manewrowanie statkiem w czasie kotwiczenia
4.9. Manewrowanie statkiem w czasie alarmu "czlowiek za burta"
4.10. Kierowanie statkiem w czasie holowania
4.11. Niektore uwagi dotyczace zeglugi w lodach i zlodzenia
1.1. Zlodzenie
1.2. Przygotowanie statku do Zeglugi w lodach
1.3. Zegluga w rejonie spodziewanego wystapienia zlodzenia
i w rejonie zlodzonym
.11.4. Wejscie statku w obszar zlodzony
4.12. Kierowanie statkiem na wzburzonym morzu i w czasie sztormu
.12.1. Podstawowe zagrozenia. Zachowanie si¢ statku na fali
.12.2. Obliczanie okresu przechylow poprzecznych i wzdtuznych
.12.3. Podstawowe zasady opracowania informacji kompleksowej
Warunki sztormowania sprzyjajace
4.12.4. Warunki sztormowania trudne. Strefy rezonansowe pokrywaja sig
4.12.5. Uproszczony sposob opracowania informacji kompleksowe;j
4.12.6. Wyznaczanie dhugosci najdtuzszej fali dla celow praktycznych
4.12.7. Sztorm od poczatku do huraganu wlacznie

I
4.1
4.1
4.1

&

.
4
4
4

ROZDZIAL.5.MAPY 1 PUBLIKACJE MORSKIE

Cze$¢ A - Mapy i publikacje drukowane
5.1. Mapy morskie papierowe
5.1.1. Skala i doktadno$¢ mapy
5.1.2. Podziat map
5.1.3. Tytul i numeracja map
5.1.4. Datowanie mapy
5.1.5. Publikacja NP5011 — skroty i symbole
5.1.6. Zero mapy, glebokosci
5.1.7. Wysoko$¢ wynurzenia. Wysoko$ci. Wzniesienie zrodfa $wiatta
5.1.8. Roza kompasowa, deklinacja
5.1.9 Plywy i prady pltywowe
5.2. Katalog map Admiralicji, Wybor map i publikacji
5.2.1. Wybor i przygotowanie map nawigacyjnych
przed rozpoczeciem podrozy
5.2.2. Wybodr publikacji nawigacyjnych przed podroza
5.3. Spis $wiatet
5.3.1. Zawarto$¢ tomow spisu §wiatet
5.3.2. Podziat i cechy $wiatel, definicje
5.3.3. Definicje
5.4. Locje
5.4.1. Budowa i zawarto¢ locji
5.4.2. Postugiwanie sig locja
5.5, Spis sygnatéw radiowych
5.5.1. Tom 1. Morskie stacje radiowe

121

124
129
130
135
139
145
149
150
154

156
158
159

164

164
173
176
185
187

193
193
194
154
195
198
199
205
206
208
210
213

215
221
226
227
232
236
240
240
243
245
245



5.5.2. Tom 2. Pomoce radionawigacyjne, DGPS, sygnaty czasu 250
5.5.3. Tom 3. Radiowe informacje o pogodzie i ostrzezenia nawigacyjne 255

5.5.4. Tom 4. Meteorologiczne stacje obserwacyjne 264
5.5.5. Tom 5. GMDSS 265
5.5.6. Tom 6. Pilotaz, operacje portowe 275
5.6. Podrecznik marynarza — The Mariner's Handbook 278
5.7. Poprawianie drukowanych map i publikacji nawigacyjnych 279

5.7.1. Wiadomosci Zeglarskie. Roczne zestawienie i Zestawienie zbiorcze 279
5.7.2. Poprawianie map nawigacyjnych w oparciu o informacje z internetu 281
5.7.3. Poprawianie map nawigacyjnych na podstawie Wiadoméci Zeglarskich 285

5.7.4. Poprawianie publikacji na podstawie Wiadomsci Zeglarskich 292
Czg$¢ B - Mapy i publikacje elektroniczne 300

5.8. Mapy elektroniczne (cyfrowe) 300
5.8.1. Klasyfikacja map elektronicznych 300
5.8.2. Systemy map elektronicznych 303
5.8.3. Zamawianie map i procedury korekty 304
5.9. Elektroniczne publikacje Admiralicji 306
5.9.1. Katalog elektroniczny 307
5.9.2. Elektroniczny Spis swiatet Admiralicji 309
5.9.3. Elektroniczny Spis sygnatoéw radiowych 313
5.9.4. Elektroniczne Tablice ptywow 320
5.9.5. Elektroniczna locja 326

ROZDZIAL. 6. PODSTAWY NAWIGACJI KLASYCZNEJ

6.1. Nawigacja klasyczna 328
6.1.1. Szerokos¢ i dlugos¢ geograficzna. Roznica szerokosci i dtugosci 328
6.1.2. Odczytywanie wspdtrzgdnych punktu i odleglosci na mapie 330
6.1.3. Wykreslanie i odczytywanie kierunku rzeczywistego na mapach 333
6.1.4. Rodzaje kierunkow, kursow i namiarow 335
6.1.5. Zamiana kursu i namiaru zyrokompasowego na rzeczywisty,
i odwrotnie 337
6.1.6. Zamiana kursu kompasowego i magnetycznego na rzeczywisty,
i odwrotnie 338

6.1.7. Zamiana namiaréw kompasowych i magnetycznych na rzeczywiste 340
6.1.8. Dodatkowe systemy okreslania kierunku

System ¢wiartkowy i potowkowy. Rumby. Kat kursowy 341
6.1.9. Poprawka zyrokompasu. Dewiacja predkosciowa 344
6.1.10 Dewiacja magnetyczna 349
6.1.11. Okreslanie i kontrola dewiacji. Okreslanie poprawki zyrokompasu 349
6.1.12. Podstawowe jednostki miar uzywane w nawigacji 354
6.1.13. Predkos¢ po wodzie, droga po wodzie 357
6.1.14. Predkos¢ nad dnem, droga nad dnem 358

6.2. Wyznaczanie i okre$lanie pozycji 359
6.2.1. Pozycja zliczona. Podstawowe wyjasnienia i definicje 360
6.2.2. Pozycja zliczona bez uwzggdniania wplywu wiatru 1 pradu.

Wiatr i prad nie dzialaja 363

6.2.3. Pozycja zliczona przy przeciwdziataniu dryfowi;
poprawka na wiatr. Dziata tylko wiatr 367



6.2.4. Pozycja zliczona przy przeciwdziataniu pradowi;

poprawka na prad. Dziata prad i wiatr 370
6.2.5. Pozycja zliczona przy biernym uwzglednianiu pradu i wiatru 375
6.2.6. Skutki oddziatywania pradu i wiatru 379
6.2.7. Przeciwdziatanie skutkom pradu i wiatru w praktyce 382
6.2.8. Uwagi o dokfadno$ci pozyciji zliczonej 387
6.3. Okre$lanie pozycji na podstawie obserwacji obiektow statych,
ktorych potozenie pokazane jest na mapie 394
6.3.1. Radar w nawigacji — uwagi ogélne 3%
6.3.2. Pomiar i okre$lenie odleglosci 308
6.3.3. Okre$lanie pozycji na podstawie obserwacji jednego obiektu.
Sposoby podstawowe 400
6.3.4. Okreslanie pozycji na podstawie obserwacji kilku obiektow
Sposoby podstawowe 413
ROZDZIAL 7. WSPOLCZESNA NAWIGACJA MORSKA
7.1. Wprowadzenie 429
7.2. Satelitarne systemy pozycyjne 432
7.2.1. System GPS Navstar 434
7.2.2. Okreslanie pozycji 436
7.2.3. Dokladnos¢ okreslonych pozycji w systemie GPS 437
7.2.4. System DGPS 439
7.2.5. Dokladno$é okreslanych pozycji w systemie DGPS 440
7.2.6. System Glonass i GNSS 441
7.2.7. Nanoszenie na mape pozycji wedhug wspotrzednych
okreslonych przez system satelitarny 443
7.3.ECDIS 445
7.3.1. Wprowadzenie 445
7.3.2. Znajomo$c¢ i obstuga systemow ECS/ECDIS 447
7.3.3. Funkcje ECDIS 448
7.3.4. Zarzadzanie alarmami 464
7.4. Kompasy satelitarne 470
7.5. Mapy elektroniczne — instalacja i aktualizacja 471
7.5.1. Instalowanie map elektronicznych 47
7.5.2. Aktualizacja map elektronicznych 472
7.6. Jednoczesne wykorzystanie nawigacji klasycznej
i wspotczesnych systemow nawigacyjnych 474
7.6.1. Wykorzystanie metod klasycznych i systemu GPS/DGPS 474
7.6.2. Wykorzystanie metod klasycznych i map elektronicznych 477
7.7. Praca na mapach elektronicznych. Przykiady 487

7.7.1. Podstawowe zasady prowadzenia wspotczesnej nawigacji, przyktady 488
— Podstawowe skroty i symbole. Prowadzenia statku po

zaplanowanej drodze przy braku dziatania pradu i wiatru 489
— Przeciwdziatanie skutkom pradu i wiatru na zaplanowanej drodze 491

— Prowadzenie statku wedtug wyznaczonego kursu.
Bierne uwzglednianie skutkow pradu i wiatru. 494
— Wykorzystanie funkcji ERBL. GPS, DGPS, WAAS, EGNOS i MSAS 496
— Kierowanie statkiem w czasie wachty 496
7.8. Wspolczesna praktyka nawigacyjna. Planowanie i realizacja podrozy 503
7.8.1. Planowanie podrozy 503
7.8.2. Realizacja podrozy 507

7.8.3. Zapobieganie zderzeniom 521



ROZDZIAL 8. WSPOLCZESNA ASTRONAWIGACJA

10

8.1. Wiadomosci wstepne i definicje
8.1.1. Czas $redni gryniczowski. Chronometr
8.1.2. Czas sredni miejscowy
8.1.3. Czas strefowy. Czas okrgtowy
8.1.4. Czas panstwowy
8.1.5. Czas letni
8.1.6. Migjscowy czas gwiazdowy
8.1.7. Granica daty. Zmiana czasow
8.1.8. Stonce. Obliczanie momentow $witu, wschodu, kulminacji,
zachodu i zmroku. Okresy obserwacji astronomicznych
8.1.9. Ksigzyc. Obliczanie momentow wschodu, zachodu i kulminacji
8.1.10. Identyfikacja gwiazd i planet za pomoca identyfikatora typu NP 323
8.2. Podstawowe metody okreslania pozycji na podstawie obserwacji
cial niebieskich
8.2.1. Astronomiczna linia pozycyjna. Pozycja astronomiczna.
Metoda wysokosciowa
8.2.2. Metoda szeroko$ciowa i dlugosciowa
8.3. Pomiar wysokoéci cial niebieskich. Obliczanie elementow
astronomicznej linii pozycyjnej
8.3.1. Sekstant. Bledy sekstantu
8.3.2. Okreslanie bledu indeksu
8.3.3. Pomiar wysokosci ciat niebieskich
8.3.4. Poprawianie zmierzonych wysokosci cial niebieskich
8.3.5. Poprawianie zmierzonych wysokosci Stonca
8.3.6. Poprawianie zmierzonych wysokosci gwiazd
8.3.7. Poprawianie zmierzonych wysokoéci planet
8.3.8. Poprawianie zmierzonych wysokosci Ksigzyca
8.3.9. Obliczanie miejscowych katow godzinnych i deklinacji Stonca
8.3.10. Obliczanie miejscowych katéw godzinnych i deklinacji Ksiezyca
8.3.11. Obliczanie migjscowych katoéw godzinnych i deklinacji planet
8.3.12. Obliczanie miejscowych katow godzinnych i deklinacji gwiazd
8.3.13. Obliczanie wysokosci zliczonych i azymutow za pomoca wzorow,
wykreslanie linii pozycyjnych z pozycji zliczonych
8.3.14. Obliczanie wysokosci zliczonych i azymutéw za pomoca tablic NP
401 (H.D.605); wykreslanie linii pozycyjnych z pozycji skalkulowanej
8.3.15. Obliczanie szerokosci geograficzne] w momencie kulminaciji Stonca
8.3.16. Obliczanie szerokosci geograficznej z Gwiazdy Polarnej
8.3.17. Obliczanie cp i pz w momencie widocznego wschodu lub
zachodu Stonca
8.3.18. Obliczanie cp i pz z obserwacji cial niebieskich
8.4. Okreslanie pozycji z obserwacji cial niebieskich
8.4.1. Okreslanie pozycji z obserwacji Stofica. Metoda wysokosciowa
1 szeroko$ciowa. Wykreslanie linii pozycyjnych z pozycji zliczonej i
skalkulowanej
8.4.2. Okreslanie pozycji z obserwacji gwiazd i planet.
Metoda wysokosciowa i szeroko$ciowa. Wykreslanie linii
pozycyjnych z pozycji zliczonej i skalkulowanej
8.4.3. Ogolne uwagi o wykre$laniu na mapie linii pozycyjnych z jedno-
czesnych i niejednoczesnych obserwacji ciat niebieskich
8.4.4. Ocena doktadnosci pomiardw i pozycji astronomicznej

549

553
556
560
561
563
564

568
577
579
583

583
587

588

609
613
614

616

617
617

617

623

631
636



ROZDZIAL 9. PLANOWANIE PODROZY
ZEGLUGA PRZYBRZEZNA 10CEANICZNA

9.1. Planowanie podrozy 637
9.2. Podstawowe zasady prowadzenia nawigacji w réznych
okolicznosciach zeglugi 641
9.3. Wybor drogi w rejonach przybrzeznych 647
9.3.1. Nawigacja na oznaczonych torach wodnych 650
9.3.2. Oznakowanie nawigacyjne 651
9.4. Wybor drogi oceanicznej 659
9.4.1. Wybor drogi oceanicznej na podstawie map drogowych 659

9.4.2. Wybor drogi oceanicznej na podstawie Drog oceanicznych swiata (2004) 662
9.4.3. Wybor drogi oceanicznej na podstawie Drog oceanicznych swiata (2018) 666

9.5. Praktyczna zegluga po ortodromie 671
9.6. Zegluga po optymalnej drodze 675
9.7. Obliczanie odlegtosci po loksodromie 1 ortodromie 681
9.8. Informacje o pogodzie. Meteorologiczne przeszkody nawigacyjne 687
9.8.1. Uchylanie sig od spotkania z obszarem sztormowym cyklonu
tropikalnego 699
9.8.2. Uwagi o manewrowaniu statkiem na obszarze
cyklonu tropikalnego 704
ROZDZIAL 10. PLYWY I PRADY PLYWOWE
10.1. Zjawisko plywow 709
10.1.1. Zasadnicze rodzaje ptywow 710
10.2. Publikacje dotyczace ptywow i pradow ptywowych 711
10.3. Ptywy na wodach Wielkiej Brytanii i Irlandii oraz w portach
potozonych na obszarze Kanatu Brytyjskiego 712
10.3.1. Czasy i wysokosci ptywu. Poziomy ptywowe. Zera przepowiedni
ptywowych 713
10.3.2. Wplyw warunkow meteorologicznych na zjawisko ptywow
ipradow ptywowych 713
10.3.3. Sejsze 714
10.3.4. Nieregularno$¢ ptywow na Morzu Pétnocnym 714
10.3.5. Wykorzystanie tomu I Tablic Plywow 715
10.3.6. Obliczanie glebokosci (wysokosci ptywu) w portach
zasadniczych dla okreslonej godziny 718
10.3.7. Obliczanie momentow wystapienia okreslonej glebokosci
(wysokosci ptywu) w portach zasadniczych 720
10.3.8. Porty dofaczone 721
10.4. Ptywy na wodach europejskich i pozaeuropejskich 726
10.4.1. Wykorzystanie tomu I11 Il Tablic ptywow 726
10.4.2. Obliczanie wysokosci ptywu w portach zasadniczych
dla okreslonej godziny 727
10.4.3. Obliczanie momentow wystapienia okreslonej glebokosci
(wysokosci ptywu) w portach zasadniczych 729
10.4.4. Porty dotaczone 731
10.4.5. Prady ptywowe 734
10.5. System map elektronicznych Navi Sailor. Obliczanie wysoko$ci ptywu.
Krzywa ptywu 736
Aneks I System oznakowania IALA 740
Aneks 11 Wykaz skrétow i akronimow 748
Literatura 752

11



