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Rozdzial I. WiadomosSci wstepne .

1. Zalety i wady napedu hydraulicznego
9. Zastosowania urzadzen hydraulicznych .

Rozdziat II. Zasady dzialania urzadzehn hydraulicznych .

1. Zasadnicze elementy urzqdzenia hydraulicznego .
2. Praca oleju . Fae é

3. Obieg otwarty i zamkmety

4. Rodzaj ruchu . 5

Rozdzial I1II, Pompy .

1. Wiadomosci podstawowe .
2. Pompy zebate . . .
a. Zasady dzialania, wyda]noéc 5
b. Obcigzenie tozysk . .
c. Rozwigzania konstrukcy]ne
d. Stosowane wielkos$ci
3. Pompy Srubowe
4. Pompy lopatkowe 5
a. Pompy mimo$rodowe z Wlotem zewnetrznym
b. Pompy mimosrodowe z wlotem wewnetrznym
c. Pompy odciazone dwustronnego dzialania
d. Inne rodzaje pomp . s
5. Pompy wielotloczkowe 4
a. Pompy wielottoczkowe promlemowe ¢
b. Pompy wielottoczkowe osiowe
c. Pompy dozujace

6. Samoczynna regulacja pomp i wspolpraca kllku pomp

a. Samoczynna regulacja pomp .
b. Wspélpraca kilku pomp

Rozdzial IV. Silniki i przekladnie hydrauliczne
1. Praca pompy jako silnika
2. Przekladniz hydrauliczne
3. Przyklady konstrukcn
4. Zastosowania

Rozdzial V. Cylindry i tloki .
1. Wiadomo$ci ogélne . .
a. Zasadnicze odmiany cyhndrow
b. Budowa cylindréow . :
2. Rodzaje cylindrow 5
3. Uszczelnienia tlokow i dlawmc A

Rozdzial VI. Urzadzenia do regulacji ciSnienia .

1. Zawory bezpleczenstwa i przelewowe ¥
a. Zasady dziatania i przeznaczeme .
b. Najprostsze rodzaje zaworéw .
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c. Zawory na duze ci$nienie i duzg przepustowo$¢ . . . . . . .
d. Wspoétdziatanie kilku zaworéw przelewowych .

Zawory redukcyjne o Eor L S NCLLE AR Geon

Zawory roéznicowe

Zawory zwrotne

Rozdzial VII. Urzadzenia do regulax:.u prqdkoscl .
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Wiadomosci ogoéine .

Umieszczenie w obiegu urzadzema dawkujacego oleJ

a. Regulacja na wlocie e e O ;

b. Regulacja na wylocie .

Sposoby regulacji predkosci .

Regulacja za pomocag zmiany wyda3nosc1 pompy

a. Regulacja bez kompensacji przeciekow . £

b. Kompensacja przeciekOw przez zmiane wydajnosm pompy 3

¢. Kompensacja przeciek6w przez utrzymanie statego ci$nienia foboczego
d. Kompensacja przeciekéw przy pomocy dwoch pomp . 3 e, s
Regulacja za pomocg dlawienia . o S

a. Ogoélne zasady g

b. Konstrukcja dlaw1kow ,

c. Wiaczenie diawika w obieg .

d. Regulatory predkosci .

Regulacja stopniowa i kombmowana

a. Regulacja stopniowa

b. Regulacja kombinowana 1

Inne sposoby regulacn predkosm . -

a. Regulacja przez zmiane pojemnos$ci sﬂmka .

b. Regulacja predkosci tloka w zaleznoS$ci od obrotow mnego elementu

Rozdzial VIIL Urzadzenia sterujace .
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Suwaki sterujgce . .

a. Wiadomosci ogodlne . 4

b. NaJprostsze suwaki i ich konstrukc;a i

c. Suwaki zmiany kierunku .

d. Suwaki wielopolgczeniowe

Sterowanie suwakéw

a. Sterowanie reczne .

b. Sterowanie mechaniczne

c. Sterowanie hydrauliczne

d. Sterowanie elektryczne

e. Sterowanie kombinowane !

Przekazniki ciSnieniowe i czasowe . -

a. Przekazniki ciSnieniowe :

b. Przekazniki czasowe o

Podstawowe cykle samoczynne .

Sterowanie nawrotu

. Sterowanie cyklu posuwoéw i
Sterowanie kole]ne] pracy kilku cyhnurow A

. Sterowanie rownoczesnej pracy kilku cylindréw
. Sterowanie programowe Y
. Sterowanie zderzakami dowolnego cyklu
Sterowame elektrohydrauliczne . :
Rozmieszczenie aparatury hydraullcznej w maszyme 5
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Rozdzial IX. Urzadzenia pomocnicze

i

Przewody i zlgcza .

a. Rodzaje przewodow

b. Ztacza ¢
c. Laczenie czesci ruchomych .
Zbiorniki

Filtry 2
a. Wigczenie flltru w obleg .
b. Rodzaje filtrow i
Akumulatory

a. Rodzaje akumulatorow

b. Wigczenie akumulatora w ob1eg
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Rozdzial X. Urzadzenia do kopiowania .

15

Zasady dzialania .

a. Urzadzenia czterokrawedzwwe

b. Urzadzenia dwukrawedziowe .

c. Urzadzenia jednokrawedziowe

Doktadno$¢é kopiowania .

a. Czynniki wplywajace na dokladnosc koplowama ey
b. Przesuniecia suwaka kopiujacego . . . . .« . . .
c. Kopiowanie poérednie

d. Zwalczanie drgan w urzqdzemach kopqucych

e. Czuloéé urzadzenia kopiujacego

f. Wpltyw ksztaltu palca lub rolki x;vodzacej i narzedma na dokladnosc

kopiowania .
Kopiowanie odsadzen prostopadlych N
a. Zalezno$é predkosci wypadkowej od pochylema proﬁlu
b. Kopiowanie dwukoordynatowe

. Kopiowanie obwodéw zamknietych .

a. Urzadzenie z rolka magnetyczng .

b. Urzadzenie z mimosrodowym palcem wodzacym AR L
Zastosowania urzadzen kopm;acych CaNy e e T B B L
gholcarial N one s il
b. Frezarki

c. Inne maszyny
d. Inne zastosowania zasady kopmwama

Rozdzial XI. Sterowanie skrzynek przekladniowych
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Proste przesuwanie kot 2 i
Sprzezone przesuwanie kot i wlaczame napedu preselekc]a .
Sterowanie elektrohydrauliczne . $ .

4, Sprzegla sterowane hydraulicznie .

Rozdzial XII. Wskazéwki eksploatacyjne
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Wymagania stawiane ole]om hydraullcznym
a. Lepkos¢ . . . . 2

b. Wskaznik 1epkosc1 A

c. Odporno$¢ na utlenianie

d. Inne wlasciwosci

2. Obstuga, konserwacja i typowe uszkodzenla urzadzen hydrauhcznych .

Remont urzgdzen hydraulicznych
Badanie urzadzen hydraulicznych

Wykaz piSmiennictwa TR e e NS S
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