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Linienri: Fahrgastschiff mit Voith-Schneider-Antrieb.

Zusammenstellung der Berechnungen zum Kurvenblatt.

Kurvenblatt einer Motorjacht

a) Formschwerpunktskurve, metazentrische Evolute und Wasserlinienhiillkurve
fiir einen quaderférmigen Schwimmkérper.
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