Spis tresci

Wykaz wazniejszych oznaczen . . . .................

Od autora . . . . ..

Rozdziat 1. Wprowadzenie . . . . . . ... ............

1.1.
1.2,
153,

Pojecia og6lne. Klasyfikacja pojazdéw
Ogolny uktad konstrukcyjny samochodu . . . .
Bezpieczny samochdd i wspomaganie kierowcy

Rozdzial 2. Mechanika toczenia si¢ kota . . . . . . . . .. ..

2L

2.2
2.3,

2.3.1.
2132,
25353,

24

24.1.
24.2.
24.3.

244

24.5.

25

2:51.
2:5:21

2.6

2.6.1.
262

2174

Przenoszenie momentu obrotowego od silnika

do KoL 1ezanyeh s i hetdl - © cqibede o o 0 o
Wyznaczanie predko$ci jazdy. Przetozenie . . .
Ogumienie i jego wlasciwosci . . . . . . .. ..
Wymiary ogumienia i promienie kota . . . . . .
Elastyczne wlasciwo$ci ogumienia . . . . . . .
Poslizp Kola S cobatdr - - . coup o a7 L
Sity i momenty dziatajace na koto samochodu .
Naciskikotama digge sy H sty B I PR
Kolo:swobodnie doezpne s .o U0
KoloY napedowe il SRl Boi! s DFostig | L.
Kolo*htfilewane i vs v« 2 3 o .o oo, g
Koto na poditozu odksztalcalnym . .. ... ..
Opdirs toogeniRSEBIERTE S0 0L 0 vl
Op6r toczenia na nieodksztatcalnej nawierzchni
Opér toczenia na odksztalcalnym podtozu . . .
PrzyczepnoSSrogumieniaiss. . . . . .00y,
Ogdlna charakterystyka przyczepnoSci . . . . .
Przyczepno$¢ na mokrej nawierzchni. Aquaplaning
Model dynamiki ruchu prostoliniowego kotfa . .

25
27
29
29
32
33
35
35
35
36
37
38
39
39
41
42
42
46
49



Spis tresci

Rozdziat 3.

Rozdzial 4.

Rozdziat 5.

Ruch prostoliniowy . . . . .. ... .........

34, Sity dziatajace na samochéd . . . . . . ... ..
3.2 Qpoey 1B, <. .« o % 5 e
33. Oporacrodyuaimieznyy© . . . oSSR T
34. Ipor-tuchy Prayezepy . 10 v i o o . .
3:9. Reakcje normalne od nawierzchni drogi . . . .
3.6. Réwnamie rachu ' ihissdinatiges o iy
S Dysponowana i zapotrzebowana sita napgdowa
3.8. BHMNS M08 ar AR b Ty v e e s
3.9. Sprawno$¢ uktadu napedowego . . . ... ...

Rozpedzanie samochodu i wlasciwosci
T (RS A o) S i

4.1. Dobér przetozenr w uktadzie napedowym . . . .
4.1.1.  Charakterystyka uktadu napgdowego. Przetozenie

prZekiatint oICRRRIEI. . coit s L T s
4.1.2.  Dobér przetozenr w skrzyni biegéw . . . . . ..
4.2. Analiza wlasciwosci trakcyjnych samochodéw .
42.1.  Charakterystyka trakcyjna . . . . . . . . . . .
4.2.2. Wyznaczanie maksymalnej predkosci jazdy

w réznych warunkach drogowych . . . . . . ..
4.2.3. Maksymalne przyspieszenie, osiagane podczas

rozpedzanial betdy e, | L 5L L L L L L.
424, #%@7Zds tHdroga ‘rozpédzamial .U IEI D T L
4.2.5. Mozliwosci pokonywania wzniesiedi . . . . . .
4.3. Charakterystyka dynamiczna . ... ... ...
4.4. Hydromechaniczne uktady napgdowe . . . . . .
44.1.  Wiadciwosci sprzegta i przektadni

hydrokmeyornEy ™  AFRXL T pemmpad &% L L .

44.2.  Charakterystyka trakcyjna samochodu
z hydromechanicznym ukladem napgdowym . .

45. Hybrydowe uktady napgdowe . . . . ... ...
4.6. Wplyw mechanizmu réznicowego na wiasciwosci
trakcyjne samochodéw . . . .. ... ... ...
4.7. Ograniczenie poSlizgu két napedowych. ASR .
4.8. Model dynamiki ruchu samochodu podczas
TOZPCAZANIAIY T FR - Ve ais s et L e e

Energochlonnos$¢ ruchu ... ... ... .. .. ..

5. Charakterystyki i poréwnanie silnikéw
napbdowych gieasaol gl . 7070 ..

5.2 Energochtonno$é ruchu w charakterystycznych
sytuacjachdrogewyehovsit, . . A5 L. L.

5:3¢ Pole podazy mocy. Wptyw przetozen w uktadzie

napedowym na wykorzystanie mocy silnika
54. Ocena’i znzyciaispaliwanotd, . . NN . o0 GG

69
69
69
72
76
76
76
77
79
82
83
84
84

87
88

92
94

96
97

97

102

106



Spis tresci

Rozdziat 6.

Rozdzial 7.

5.4.1.  Obliczanie zuzycia paliwa przy stalej predkosci jazdy
5.4.2. Badania testowe, zuzycie paliwa przy zmiennej
predkasci jazdy s TR R e e ., L ..
5.4.3. ~ Czynniki wplywajace na zuzycie paliwa . . . .
BRMRDOYRIEIG. + 1 5 - Ao d USSR L L L .
0.1 Energia kinetyczna pojazdu . . .........
6.2. Sity dziatajace na pojazd podczas hamowania .
0.3+ Moment tarcia w hamulcach i jego obliczanie .
6.4. Maksymalna sita hamowania. Hamowanie
a przyczepno$¢ két do nawierzchni . . . . . ..
6.5. Przebieg hamowania. Dtugo$§¢ drogi hamowania
i zatogyspania 7@ R Ave ko s e, L. L
6.6. Rozktad sit hamowania na osie két jezdnych . .
6.7. Wplyw warunkéw ruchu na blokowanie két
tylnych podczas hamowania . . . . . ... ...
6.8. Regulacja sit hamowania na kotach osi tylnej .
6.9. Uktady regulacji poSlizgu két podczas
fianowang: . .ABSH Gl GQRRElECama /. | .
6.10. Stateczno$¢ kierunkowa podczas hamowania . .

Ruch krzywoliniowy . .............. ..

7.1.
T2
73

3.1

1312.

7.4.
7.5.
7.6.
T

Y.
%12,

7.8.

79;

7.10.
441,
732
7:13
7.14.

7:15:

Ogo6lna charakterystyka ruchu krzywoliniowego
Kinematykartskietn!~Y S0 RO IaUaehie | |
Boczne znoszenie ogumienia . . . . .. .. ..
Proces znoszenia ogumienia i jego wptyw na ruch
krzyWollMOWY-. . % 7. 0 o o 0 o s o e e e
Wplyw znoszenia na opdr toczenia i przyczepnosé
OPOE . v T L Lot Ry o BN 0 o0 e s,
Nadsterowno$¢ i podsterowno$¢ pojazdu . . . .
Predkos¢ jazdy na tuku drogi . . . .. ... ..
Z4pas StateCRROREI® (I ELATIMIREIR pOs,
Wywrdcenie pojazdu na tuku drogi . . . . . ..
Obliczenie predkosci maksymalnej na tuku drogi
Obliczenia z uwzglednieniem przechytu nadwozia
Wplyw nachylenia tuku drogi na predkosé

Ak y I . v v« . v .
Skret kot kilku osi pojazdu . . . ... ... ..
Skret zespotu pojazdéw i pojazdu cztonowego .
Stabilizacja két kierowanych . . .. .. .. ..
Op6r ruchu na tuku drogi . . . . ... .....
Wplyw sily napedowej na ruch krzywoliniowy .
Oddziatywanie mechanizmu réznicowego na ruch
krzywoliniowgbotisomes .« . . . . ... .. ..
Oddziatywanie ESP na ruch pojazdu . . . . . .

108

110
192

115

TS
116
117

119

121
125

131
133

134
136

141

141
142
145

145

149
150
153
158
160
160
162

164
166
168
170
173
174



Spis tresci

Rozdziat 8.

Rozdzial 9.

Rozdziat 10.

Rozdziat 11.

Stateczno$¢ podluzna i poprzeczna . . . . . . . 181
8.1. Ogo6lne warunki statecznos§ci . . . . .. ... .. 181
8.2. Stateczaosepodzna™= 78 . . . . o e e 182
8.2.1.  Stan réwnowagi statycznej na drodze nachylone;j

pad ZnabZRYIIVKAISINIY 1. o o cpra Yo ¢ o B B 182

8.2.2.  Ruch ustalony podczas wjazdu na wzniesienie . 183
8:2:3: Wykorzystanie sit bezwtadnosci podczas

pokoflywania-“wznfesies £ (e M B 0] 185
8.3. Stateczno$¢ poprzeczna. R6wnowaga poprzeczna
P2y ZHACZRY P HACICHIN ™y R T L L L oL 186

Analiza ruchu samochodu

w szczegélnych sytuacjach drogowych . . . . . 189
s NCVIRZEUTATIE " o oroin il o it o i3 189
9.2. Hamowanie samochodéw jadacych w kolumnie 194
9.2.1. Minimalny odst¢gp miedzy pojazdami . . . . . . 194
9.2.2. Odleglto$¢ migdzy samochodami w kolumnie . . 197
9.2.3.  Analiza procesu hamowania w kolumnie

z wykorzystaniem wykreséw droga-czas . . . . 199
9.2.4.  Zderzenia samochodéw jadacych w kolumnie . 203
9.3. Omijanie nagle pojawiajacych si¢ przeszkdéd . . 205
94. Oddzialywanie wiatru bocznego . . . . . . . .. 209
9.5. Widoczno§¢ w nocy a bezpieczefistwo jazdy . . 211

Kinematyka zawieszen i prowadzenie

B I - N vt + = = o s 213
10.1. Zadania zawieszenia. Prowadzenie k6t jezdnych 213
10.2. Wplyw zawieszenia na katy ustawienia két . . . 216
10.2.1. Wzajemne oddzialywanie zawieszenia i uktadu
KICTOWRHCZE RO 1 i Ui 0 B e GO B RuQOW i L. 216
10:2.2. ~ SamosterowngsCigsi k6l v . e o oL L L 217
10.2.3. Wplyw zawieszenia na ustawienie ko6t jezdnych 219
10.3. Kinematyka zawieszenia a przechyt nadwozia . 224

Obciazenia dynamiczne i drgania

LA LR 229
11.1. Obciazenia dynamiczne wystgpujace podczas

jazdy: samoeheduiessigeten, .. it . . . .. 229
11.1.1.  Zr6dta obciazefi dynamicznych . . . . .. . . . 229
11.1.2. Obciazenia dynamiczne a trwato$¢ . . . . . . . 230
11.1.3. Wplyw drgan i hatasu na czlowieka . . . . . . 233
1152 Podstawy analizy obciazefi dynamicznych i drgaf

Wasamochodzie siasbaimpmmies owey. tilning. . . 235

11.2.1. Modele obliczeniowe drgan nadwozia . . . . . 235



Spis tresci

Rozdzial 12.

Rozdzial 13.

12500,
11:2.1.2:
11522,
11:2.3¢
11.2.4.
1d.3;
11.3 .44
11,32,
1139,

Podstawowe okreSlenia. Drgania swobodne . . . 235
Drgania: wymuszone . i SSsae e " ini 5, 239
Oddziatywanie nieréwnosci drég . . . . . . .. 242
Oddziatywanie niejednorodnosci két jezdnych . 245

Obciazenia dynamiczne w ukladzie napedowym 247

Wibroizolacja ¢ depafi SV a@Nasat & St v i 249
Ogodlne problemy wibroizolacji drgaf . . . . . . 249
Dobér sztywnoS$ci zawieszenmia . . . . . . ... 251
Dobér tlumienia amortyzatoréw . . . . . . . . . 253

Podstawy rekonstrukcji wypadkéw drogowych 255

12.15
1222
123,
12:5:1,
1232
12.4.

12.4.1.

12.4.2.
12.4.3.
32.5:
12.6.

Proces rekonstrukcji i jego uwarunkowania . . . 255
Rekonstrukcja procesu hamowania . . . . . . . 256
Modelowanie procesu zderzenia . . . . .. ... 257
Prosty” model Wederzenia: v 88 0, L sm o 257
Model plaski zderzenia dwéch samochodéw . . 258
Obliczanie predkosci ruchu samochodu przed
ZACTZENICIN G s e = T P L 261
Pochtanianie energii podczas odksztatcania

NABWOZIA & rv TR T e e 261
Wykorzystanie wynikéw testow zderzeniowych 261
Metoda rastréw energetycznych . . . ... ... 263
Analiza uderzenia pieszego przez samochdéd . . 268
Wykorzystanie analizy czasowo-przestrzennej

podczas rekonstrukcji wypadku drogowego . . . 271

Wiasciwosci terenowe pojazdéw koltowych . . 279

13. 1 Ogolna charakterystyka zdolnoSci pokonywania
tefentl, A wea il s R S S, s s 279
13.2: Charakterystyka techniczna samochodu a jego
WIASCIWOSCE  TErenowWe 1 . 5.5 o s e 281
$3.3: Wspdlpraca opony z odksztalcalnym podiozem 285
Rozdziat 14. Modele dziatania kierowcy . ....... ... .. 289
14.1. Ogoélna charakterystyka modeli . . . . ... .. 289
14.2. Model-"komipeasaevmyiiat. . . oo U0 Ve 290
14.3. Model ‘antycyPaeVIlde b o e T s 291
abnerndled . . .o U e R R L 293
Zl1. Informaciesnzampeltaigee ooy . L Lo G 293
Z2; Przykiady obHezepOWe *.0. . . L oL L. . 296
DHOErAlER . . . .. i R s ey 314



	spis treści1479
	spis treści1480
	spis treści1481
	spis treści1482
	spis treści1483

