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Zasada zliczania drogi przy zmiennych kursach .

Przyklady na zliczanie rachunkowe

Rachunkowe obliczenie pradu wypadkowego

ROZDZIAE XV — ORTODROMA. RACHUNKOWE ROZWIAZANIE PROBLE-

15.01
15.02
15.03
15.04
15.05
15.06
15.07
15.08

MOW ZEGLUGI PO ORTODROMIE

Ogoblnie o ortodromie

Elementy ortodromy . g 2 ; 4 5 3 ;
Przebieg ortodromy na maple Merkatora : s 3 : ; 2 E
Zastosowanie ortodromy w zegludze X

Obliczanie odleglosci po ortodromie

Wyprowadzenie wzoru na odleglosé ortodromlczna

Przyklady na obliczanie odleglo$ci ortodromicznej . %
Wypadek kiedy ortodroma przecina rownik. Wypadki szczegolne ;
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16.18

i6.19
16.20

16.21
16.22
16.23

Zastosowanie mapy gnomonicznej przy zegludze po oriodromie

Mierzenie odleglo$ci na mapie gnomonicznej za pomoca roznicy szero-
kosci

Uzasadmeme aposobu mlerzema odleglosc' za pomoca roszy szerokoscx
Okres$lenie poczatkowego kata drogi wg tabeli i diagramu zamieszczo-
nego na mapie gnomonicznej H.O. 1280 — 1284 . >
Wyprowadzenie wzoru, na podstawie ktoérego jest zbudowana tabela
Okreslanie wspélrzednych punkléw zwroinych . 3 4 s
Siatka gnomoniczna Meade‘a . >

ROZDZIAL XVII — RADIOOKRESLANIE POZYCJI

1701
17.02

17.03
17.04
17.05
17.06
17.07
17.08
17.09
17.10
1714
1R:12
17.13
17.14
17.15
17.16
) B8 b
17.18
17.19
17.20
17.21
17.22
17.23
17.24
17.25

17.26
17.27
17.28

17.29

17.30
17.31
17.32
17.33
17.34
17.35
17.36
17.37
17.38

Metody okreslania

Radiookreslanie .
Metody radlookreslama lmu pozychneJ wzgledme pozyc,u s

Metoda namiaru

Metoda namiaru . :

Organizacja sieci stacji namlerzaJacych

Sposéb postepowania w celu otrzymania namlaru wzgledme pozycu
Linia pozycyjna z radionamiaréw obecych . 2
Wykre$lanie linii pozycyjnej na mapie Merkatora .

Wykreslanie linii pozycyjnej na mapie gnomonicznej .

Radionamiar wtasny. Radionamiernik g 5

Charakterystyka anteny ramowej .

Okre$lenie kierunku . d 3

Okreslenie strony

Radiolatarnie kolowe bezklerunkowe :

Cechy radiolatarn dla danego obszaru wod.nego >

Charakterystyka radiolatarni

Radiolatarnie zespolone /

Stacje radiowe pracumce na zadame Jako radlolatarme .

Wyboér stacji do namierzania . g c 5

Biedy radionamiarow

Otoczenie stacji nadaJaceJ

Efekt brzegowy . 2 . . 2 2 2

Efekt nocny . . . 4 : > i .

Radiodewiacja b ‘

Zaleznos$é radwdewxacn od kata kursowego .

Wplyw dlugoéci fali elektromagnetyczneJ i /anurzema okre'u na radxo-
dewiacje 8 5 2 v A ;

Linia réwnych namlarow :

Réwnanie linii réwnych namlarow

Kat miedzy k1erunk1em ortodromlcznym na staCJe a styczna do 11m1
réwnych namiarow v

Wykre$lanie linii pozycyjnej z namlarow wlasnych Dwa zasadmr'ze
wypadki : p : g

Linia pozycyjna na maple Merkatora :

Granice stosowania zasady ogolne]

Spos6b uproszczony

Wykre$lanie linii pozycyjnej na maple gnomon1czne1

Pozycja z radionamiaréw wlasnych

Wypadek kiedy stacje namierzane nie znaJdUJa sie na chneJ mapv
Obliczanie wspdirzednych pozycji obserwowanej, bez korzystama Z mapy
Doktadno$¢é namiaru 2 : % . . % : ;
Doktadno$¢ pozycji
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16.18

26:19
16.20

16.21
16.22
16.23

Zastosowanie mapy gnomonicznej przy zegludze po ortodromie

Mierzenie odleglo$ci na mapie gnomonicznej za pomoca roznicy szero-
kosci

Uzasadmeme bposobu mlerzema odleglosc' za pomoca roszy szerokoém
OkKkreslenie poczatkowego kata drogi wg tabeli i diagramu zamieszczo-
nego na mapie gnomonicznej H.O. 1280 — 1284 . .
Wyprowadzenie wzoru, na podstawie ktérego jest zbudowana tabela
Okreslanie wspolrzednych punkléw zwroinych ; 3 5

Siatka gnomoniczna Meade‘a . s .

ROZDZIAL XVII — RADIOOKRESLANIE POZYCJI

1701
17.02

17.03
17.04
17.05
17.06
17.07
17.08
17.09
17.10
17.11
17.12
17.13
17.14
17.15
17.16
17.17
17.18
17.19
17.20
17.21
17.22
17.23
17.24
17.25

17.26
17.27
17.28

17.29

17.30
17.31
17.32
17.33
17.34
17.35
17.36
17.37
17.38

Metody okreslania

Radiookreslanie :
Metody radlookreslama lmu pozychneJ wzgledme pozyc11 "

Metoda namiaru

Metoda namiaru .

Organizacja sieci stacji namlerzaJacych

Sposdb postepowama w celu otrzymania namlaru wzgledme pozycn
Linia pozycyjna z radionamiaréw obecych . f A ; ;
Wykre$lanie linii pozycyjnej na mapie Merkatora .

Wykreslanie linii pozycyjnej na mapie gnomonicznej .

Radionamiar wtasny. Radionamiernik 3 .

Charakterystyka anteny ramowej

OkreSlenie kierunku . ’ s

OkresSlenie strony

Radiolatarnie kotowe bezklerunkowe :

Cechy radiolatarn dla danego obszaru wod.nego :

Charakterystyka radiolatarni

Radiolatarnie zespolone .

Stacje radiowe praquace na zadanle Jako radlolatarme ;

Wybodr stacji do namierzania . § : ¥

Biedy radionamiarow

Otoczenie stacji nadajacej

Efekt brzegowy . 3 A 4 5 : 5

Efekt nocny 5 7 ’ 5 s ” A 5

Radiodewiacja 3 <

Zalezno$¢é rad10dew1ac31 od kata kursowego 3 : ; ;! ;
Wplyw diugosci fali elektromagnetyczne] i /anurzema okr tu na radio-
dewiacje 5 . 3 4 : 2 ¥

Linia réwnych namlarow .

Réwnanie linii réwnych namlarow

Kat miedzy kierunkiem ortodromlcznym na stac1e a styczna do lmu
réwnych namiaréw

Wykreslanie linii pozycyme] Z namlarow wlasnych Dwa zasadmcze
wypadki ¥ < . 4 3
Linia pozycyjna na mapxe Merkatora i

Granice stosowania zasady ogélnej

Spos6éb uproszczony

Wykres$lanie linii pozycyjnej na maple gnomomczne]

Pozycja z radionamiarow wiasnych

Wypadek kiedy stacje namierzane nie znaJdUJa sie na chne] map‘e
Obliczanie wspolrzednych pozycji obserwowanej, bez korzystania z mapy
Doktadno$¢é namiaru 2 . 5 . 5 # : X g :
Doktadno$¢ pozycji
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17.39
17.40
17.41
17.42
17.43
17.44
17.45
17.46
17.47
17.48
17.49
17.50
17.51
17.52
17.53
17.54

17.55
17.56
17.57

17.58
17.59
17.60
17.61
17.62
17.63
17.64
17.65

17.66
17.67
17.68
17.69
17.70
17.71
17.72
17.73
17.74
17.75
17.76
17.77
17.78
17.79
17.80
17.81
17.82
17.83

17.84
17.85
17.86
17.87
17.88
17.89

12

Radiolatarnie kierunkowe

Radiolatarnie kierunkowe obrotowe

Radiolatarnie kierunkowe CONSOL

Zasada okre$lania kierunku

Wieloznaczno$¢ sektorow

Linia pozycyjna. Tabela namlarow Mapa CONSOL
Postepowanie przy braniu namiaru

Zasieg radiolatarni i doktadno$¢ namiaru

Droga na radiolatarnie - b

Okres$lanie radiodewiacji .
Okre$lanie radiodewiacji za pomoca okretu latarmowego .
Inne sposoby okres$lania

Namierzanie radiolatarni poza zasi eglem w1d21alnoscx
Czynnos$ci przygotowawcze przed okres§laniem radiodewiacii

Sporzadzanie krzywej radiodewiacji i tabelka radiodewiacji .

Mechaniczny korektor radiodewiacji

Sygnaly rownobiezne

Sygnaly rownobiezne -
Sygnat p0w1etrzny i sygnal radlowy
Sygnat radiowy i sygnal podwodny

Metoda radarowa

Metoda radarowa

Ogodlnie o radarze

Kierunkowos$¢é impulsow :
Zasieg radaru. Wplyw warunkow atmosfelycznych ;
Okre$lenie odlegtosci ¢ % ; : ;
Okreslenie namiaru

Wiasciwosci nawigacyjne

Wypadki watpliwe — wtorne echa

Metoda réznic odleglosci od dwu stalych punktow

Linie pozycyjne dla stalej rozmcy odleglosci
Pozycja obserwatora dla danej r6znicy odleglogci
Doktadno$é pozycji

Zasadnicze systemy okresla]ace pozyCJe wedtug rozmcy odlevlosc
N g ! ’ : ]

Ogoblnie o systemie LORA

Zasada dziatania stacji LORAN
Opdznienie stacji pomecniczej
Identyfikacja stacji

Sposéb odczytywania wyni kow pomlaxu
Pomiar biedny

Mapy LORAN. Tabhce wspolrzednych punktow lmn pozycy]ne)

Doktadnosé pomlarow :

Informacje w spisie sygnalow radlowych

Zasada systemu DECCA . :

Uktad linii pozycyjnych i ich zageszczen e .

Strefy linii pozychnych 5 A

Pomiar réznicy faz

Identyfikator pasma .

Mapa DECCA 3

Kolejne czynnosci przy wykreslamu pozycu ,

Dokladno$¢ pozycji w systemie DECCA .

Kontrola pozycji £ 2
Szczegdlne wypadki zastosowama DLCCA W naw1gac11 -
GEE : 5 : 2 1 i

Str.

411
412
415
417
420
421
423
423
423
427
429
430
430
431
431
432

433
433
434

435
436
437
438
439
441
444
445

446
449
449
451
451
452
453
455
456
457
457
458
458
459
459
462
463
464
465
466
468
469
469
470



Str.

18.61 Informacje w tablicach plywow . i 3 i 2 . - .4 b48
18.62 Zasada korzystania z informacji o pradach k H % 3 2 : sbicply

ROZDZIAL XIX — ZASADY PROWADZENIA NAWIGACJI

19.01 Podzial nawigacji ) : : 1 . : 5 ; . 550
19.02 Zasada ogélna prowadzema naw1gaCJ1 . 3 . . \ A : . 5561
19.03 Wyboér drogi i obliczenie kursu : p 3 . ; : ¥ G ol
19.04 Kontrola kursu i drogi. Okreslanie pozyCJx : . ¢ : X . 5003
19.05 Kontrola instrumentéw nawigacyjnych . ; 4 ! . 9b4
19.06 Prowadzenie nawigacji na oznaczonych tor ach wodnvch ; . : . 5Hb4
19.07 Prowadzenie nawigacji w poblizu wybrzezy . 5 . s 2 : Salenhd
19.08 Ogoblne zasady przy nawigacji na otwartym morzu . 3 : 4 . 560
19.09 Zegluga przy mgle i przy ztej widzialnosci . : 4 ! : ; L1 500
19.10 Prowadzenie dziennika okretowego 2 2 : 3 : v ; . 561

ROZDZIAL XX — OZNAKOWANIE WOD

20.01 Zasadnicze systemy oznakowan . 8 . ; 3 x 3 5 .. 063

Oznakowanie wod Polski

20.02 System polski : 5 G : x 5 a s ’ . bhb64
20.03 Oznakowanie toru wodnedo 7 . : . ¥ . - s 4 . 564
20.04 Mielizna $rodkowa . ; : X . : N . D65
20.05 Znaki osi toru wodnego, znak1 k1erunkowe : % : 5 5 25 5b
20.06 Przyktad oznakowania toru wodnego i mielizn srodkowyuh . ; . 566
20.07 Oznakowanie wrakow 3 ¥ , 3 : ¢ 5 X % A , 566
20.08 Niebezpieczenstwo naturalne . b . . £ ; 8 ’ ; . b67
20.09 Znaki specjalne . 3 8 : 2 . y . 3 : : . 568

Oznakowania wod ZSRR

20.10 System oznakowania . 5 5 : s : 5 Z 3 3 : . H68
20.11 Oznakowania toru wodnego . . A . < g - s .. b69
20.12 Oznakowanie punktéw zwrotnych, oé toru, rozgalezienia i zlaczenia
torow . : ‘ 2 . : 2 <069
20.13 Znaki mebezpleczenstw naw1gacy3nych 5 3 2 A 3 r SRR )
20.14 Znaki specjalne . < 0 . ; k 5 3 S G570
20.15 Znaki granic obszaru zammowanego 3 . . " v : 5 e 2
20.16 Oznakowanie wytratlowanego toru . ; 5 ) $r 72
20.17 Znaki zwrotne rozgalezien, zlgczen, osiowe, osmwozwrotne . : s B2

Oznakowanie wod Szwecji

20.18 System oznakowania szwedzki . 3 : : ; : . b4
20.19 Oznakowanie toru wodnego i mielizny srodkoweJ 4 i e . b74
20.20 Oznakowanie niebezpieczenstw naturalnych . 5 : . . - < BTo
20.21 Oznakowanie wrakow S . 3 X S ! : 2 A 2 575

Oznakowanie wod niemieckich

20.22 System oznakowania |, 2 : 3 . s : ; : ; 1 sy
20.23 Oznakowanie toru wodnego & . 576
20.24 Oznakowanie niebezpieczenstwa naw1gacy3nego naturalnego na otwal-

tym morzu 5 . . ; 3 F . g 2 ; : 2 =b78
20.25 Oznakowanie wrakéw 4 A A s . 3 . i ; . AR h
20.26 Oznakowanie specjalne . 5 s s A s § 2 s 7 o DI
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Oznakowanie wod Danii

20.27 System oznakowan . : 3 5 , 9580
20.28 Oznakowanie torow wodnych 1 mlehzny srodkowe1 Znak kierunkowy 889
20.29 Oznakowanie niebezpieczenstw nawigacyjnych . : t 2 & 4580

Oznakowanie wod Finlandii

20.30 Sposob oznakowania . % . 5 : TR
20.31 Oznakowanie toru wodnego i mlehzny srodkowe] g ; g 2 s !

Oznakowanie na wodach Wielkiej Brytanii

20.32 System oznakowania. Prawa i lewa strona toru wodnego . : 3 e SRaR]
20.33 Oznakowanie toru wodnego i mielizny S$rodkowej . ; : ; : 582
20.24 Oznakowanie wrakow : ; 2 . : : . : : : 4 -b83
Zalaczniki % L . e ; 5 ; 5 ; s . : ; .- 08D
Mapki 5 % s . : > . A X N . . s ; : .- b88
Tablice . . g : t : g 2 g : . X A g 4 . 993
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